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Digitalni regulatory jalového vykonu

PFC - regulatory jalového vykonu

Automatické regulatory jalového vykonu rady PFC 6, 8, 12 RS

Popis

Zakladnim zpUsobem snizovani nakladud na elektrickou energii je kompenzace jalového vykonu zplisobena riznymi typy
zatézi. Hlavni soucasti centralni a skupinové kompenzace uciniku v systémech s proménnou zatézi je automaticky regulator
jalového vykonu. Spravny regulator jalového vykonu a spravné navrzeni systému PFC (Power Factor Correction - Kompen-
zace U¢iniku) jsou klicové véci pro snizeni nakladud za jalovou energii. V soucasné dobé je pfi pouziti ¢tyfkvadrantnich
elektromérli nezbytny spravny regulator jalového vykonu k dosaZeni nejvy3si u¢innosti systému PFC. Spolehlivé, inteli-
gentni a pokrocilé regulatory ETI zajistuji u¢inné sniZovani jalové energie a dlouhou Zivotnost systému PFC.

Hlavni vyhody
- Cirkulujici vyuziti: Regulator postupné prepina vSechny stupné, které maiji stejny vykon, aby je bylo mozné pouzivat
rovnomérné a prodlouzit tak jejich Zivotnost.

- Rychla ¢innost: Optimalni regulace je dosazeno v jednom regulaénim cyklu s minimalnim poctem spinanych stupnid.
Jelikoz regulator zna potrebny kompenzacni vykon, mtiZe pfipojit nebo odpojit nékolik stuprit v jednom cyklu.

Zpusoby regulace

Regulator jalového vykonu digitalizuje mérené fazové napéti a fazovy proud v jedné nebo tfech fazich. Z téchto hodnot pak
regulator vypocita ucinik, efektivni hodnoty napéti, proudu a vykonu. Na zékladé povoleného jalového vykonu, ktery je
nastaven jako pozadovana hodnota uciniku, vypocita ovlada¢ pozadovany kompenzac¢ni vykon. V souladu s jeho velikosti a
smérem regulator pfipojuje nebo odpojuje pfisluiné stupné kondenzatord.

- APFR (average power factor regulation - priimérna regulace uciniku): Regulator kvantifikuje primérny ucinik z aktivniho
a zdanlivého vykonu za definované obdobi. Tato metoda zajistuje, Ze regulator inteligentné reaguje na zmény zatizeni s
ohledem na velikost zatiZenia cos ¢. Diky systému APFR sniZuje regulator pocet spinacich operaci spolu s pfesné udrzovanou
hodnotou pozadovaného uciniku.

- SHTD: Tato metoda pouziva zpomaleni ¢asu reakce podle velikosti rozdilu mezi cilovym u¢inikem a okamzitou hodnotou.
Pro kazdou sekundu rozdilu se €as do reakce snizuje o druhou mocninu rozdilu az do 0 (okamzik reakce).

- Okamzity ucinik: Tato metoda reaguje na kazdou zménu okamzité hodnoty uciniku pripojenim nebo odpojenim presné
velikosti kompenzacniho stupné. Tato metoda se pouziva hlavné pro dynamickou kompenzaci u¢iniku zaloZzenou na tyris-
torovych spinacich modulech.

Vyhody:

B monitorovaniU, |, P, Q, S, cos ¢, THDU, THDI, liché harmonické az do 19. fadu, teploty
B tfiregula¢ni metody (APFR - zakladni)

B malérozméry 97 x 97 mm pro montaz na panel, PFC 6 RSa PFC 8 RS

B automatickd nebo manualni konfigurace pfipojeni méficiho obvodu (zatéz se nesmi béhem procesu automatické
detekce ménit)

automaticka nebo manualni detekce pfipojenych kondenzatorovych stupria
univerzalni vstup proudového transformatoru../1Aa../5A

vnitfni teplotni ¢idlo

teplotni urovné pro fizeni ventilatoru a odpojeni stupria

pripravené pro pouziti s dekompenzacnimi tlumivkami

monitorovani spinacich operaci a doby provozu

nastaveni vybijeni a min. doba provozu pro kazdy stupen

pamét pro min. a max. hodnoty

vystup posledniho stuperi je nastavitelny pro ucely alarmu

aktivace druhého tarifu externim vstupem (pouze PFC 12 RS)

programovatelné alarmy a nezavisly alarmovy vystup (pouze PFC 12 RS)

361

CP



ETI

Digitalni regulatory jalového vykonu

Regulatory pro kompenzaci 3-fazovych vyvazenych zatézi (1-fazove mereni hodnot)

Regulatory jalového vykonu PFC 6 (6 vystupt), PFC 8 (8 vystupt) and PFC 12 (12 vystup) jsou
navrzeny pro poutziti ve standartnich NN sitich pro kompenzaci G¢iniku pomoci stykacu.
Regulatory i pfes jejich malou velikost nabizeji ¢tyfkvadrantni méfeni a regulaci, auto-
matickou detekci méficich obvodl a kondenzéatorovych stupnit, vysokou citlivost, spole-
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hlivost a navrh pro nejtézsi podminky.

Technicka data

Napdjeci a méfené napéti

400 VAC (+10%, -15%)

ET' ) Frekvence sité 50Hz/60 Hz
Spotfeba <3,2VA
Proudovy rozsah 5mA - 6A
Presnost proudového vstupu +0,2%
Presnost napétového vstupu +0,5%
THD, aTHD, pfesnost (U>10%UN) £5% / (1>10%IN) £5%
Chyba féze pro 1>3%lIn +3° (jinak £1°)
Spinaci vykon reléového vystupu 250VAC/5A
Rozsah pozadovaného tciniku 0.8 induktivni < 0.8 kapacitni
Zpozdéni opétovného pripojeni stupné 5+900s
Zpozdéni odpojeni stupné 5+900s

A
m | S o TR e T wei e
Ba
_E_TI PFC6RS 004656905 P 0,65 1
PFC8RS 004656906 (+10%,-15%) 1-fazové méfeni hodnot RS485 0,65 1
PFC12RS 004656907 12 1
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Nastaveni vykonu stupné

Detekce pfipojeni sité

999 kVAr induktivni - 999 kVAr kapacitni

manudini / automaticka

Komunikacni rozhrani RS485 (Modbus RTU)
£T' Provozni teplota -40°C++70°C

Stupe kryti 1P20 zezadu, IP54 zepiedu

Hloubka 55mm

Normy EN 61010-1, EN50081-1, EN50082-1
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Technicka data
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Regulace prehrati
Regulator nabizi moznost teplotniho alarmu pracovat ve dvou urovnich. Prvni uroven zahajuje vétrani
skfiné. Druha urovern odpoji vsechny kompenzacni stupné a na displeji zobrazi vystrazné upozornéni.

Menu symbold

Kazdy parametr v monitorovacim a servisnim menu je reprezentovan tfi nebo ¢tyf znakovym symbolem.
Symboly jsou logickeé a zajistuji uzivatelsky privétivé prostredi a snadné porozuméni viem parametrim a
méfenym hodnotam zobrazenym na segmentovém displeji.

Dichromaticka LED indikace
Kazdy krok ovladace ma provozni stav indikovany dichromatickou LED. Rizné barvy a logicka signalizace
urcuji stav operace a nastaveni kazdého kroku.

Alarmovy vystup na poslednim stupni (PFC 6 RS, PFC 8 RS)

Posledni stupen norméalné funguje jako standardni kompenzacni stuperi. Pfesto mize byt odstranén z
regula¢niho algoritmu a povolen pro alarm. Konfigurace posledniho kroku provozovaného jako vystup
alarmu se snadno provadi v nabidce nastaveni.

RS485 rozhrani
Regulator jalového vykonu je vybaven komunika¢nim rozhranim RS485 s komunikaénim protokolem
Modbus RTU.

Meéreni harmonickych
Regulatory nabizeji Sirokou $kalu monitorovacich funkci, které jsou rozifeny o THDU, THDI a také zvlastni
liché harmonické Ualaz 19. fadu.

Dekompenzace

Regulatory maji vlastnosti pro inteligentni dekompenzaci s nékolika stupni tlumivek provozovanymi
podobnym zpusobem jako kondenzatorové stupné, nebo pouze jednu tlumivku, ktera je naladéna
kondenzatorovymi stupni.

Tarifni vstup (PFC 12 RS)
Regulator jalového vykonu mé vstup pro druhy tarif cos ¢. Hodnotu druhého tarifu cos ¢ lze definovat v
servisni nabidce regulatoru. Pfivedeni signalu na vstup aktivuje druhy tarif cos ¢.

Schémata zapojeni automatického systému PFC

PFC6 elektrické schéma zapojeni
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*Stupné kondenzatord se stejnym vykonem musi byt spojeny vedle sebe (zadné odlisné hodnoty mezi).
**Pfed odpojenim proudového okruhu vyzkratujte méfici transformatory.
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PFC8 elektrické schéma zapojeni

Digitalni regulatory jalového vykonu
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*Stupné kondenzdtord se stejnym vykonem musi byt spojeny vedle sebe (zadné odlisné hodnoty mezi).
fed odpojenim proudového okruhu vyzkratujte méfici transformétory.
**Pfed od dového okruhu vyzkratujt transformat
PFC 12 elektrické schéma zapojeni
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*Stupné kondenzdtord se stejnym vykonem musi byt spojeny vedle sebe (zadné odlisné hodnoty mezi).
**Pfed odpojenim proudového okruhu vyzkratujte méfici transformétory.

Umisténi regulatoru
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